Solucao de Problemas

Muitos problemas podem ser resolvidos por meio de solucdo de problemas sistematica sem a
necessidade de contatar o suporte da stemOS ou REV. Olhe as dicas de solucao de problemas
abaixo para ajudar a determinar a causa do problema que vocé estd vendo. Caso precise nos
contatar, descrever os passos que vocé tomou em detalhes nos ajudara a coloca-lo em
funcionamento rapidamente.

Dicas Gerais de Solucao de Problemas

A chave para uma solucao de problemas eficaz é isolar o problema. Muitos problemas podem
apresentar o mesmo sintoma, entao eliminar pontos de falha um por um é critico para encontrar a

causa raiz.

Isolar Problemas por Eliminacao

Se possivel, tente eliminar uma secao do sistema ao solucionar problemas. Por exemplo:

e Elimine um problema de cédigo ou de conexao de controle:

o Use o Cliente de Hardware REV para executar o SPARK MAX via USB.

o Esteja ciente da funcao de bloqueio do CAN do SPARK MAX. Se ele foi conectado ao
barramento CAN do roboRIO, uma funcdo de seguranca dentro do SPARK MAX a
comunicacao USB sera bloqueada. Desconectar do barramento CAN e reiniciar o
MAX vai liberar o bloqueio.

o Se esta for a primeira vez que vocé esta executando o REV Hardware Client, veja o

Guia de Inicio ao REV Hardware Client para um tour do software e suas

caracteristicas.
e Elimine um problema de cédigo:
o Crie um programa de teste simples usando um Cdédigo de Exemplo do SPARK MAX.
e Elimine um problema mecanico:
o Remova o motor do mecanismo ou use um motor diferente que gire livremente.

Usar a Driver Station

Um conjunto de ferramentas extremamente Util pode ser encontrado na Driver Station:


https://docs.revrobotics.com/sparkmax/rev-hardware-client/getting-started-with-the-rev-hardware-client

e Use o0 Visualizador de Log da Driver Station

o

Olhe para a corrente do canal da PDH:

Uma corrente maior que a esperada em um canal pode indicar problemas mecanicos
e elétricos.

Olhe para a tensao da bateria:

Grandes quedas na tensao da bateria no momento de um problema podem indicar
problemas de salde da bateria que causam brownouts.

e Use a Aba CAN/Energia

o Olhe para a Utilizacao do Barramento CAN.

o Olhe para Falhas no CAN.

o Olhe para Falhas de Comunicacao:

o Falhas de comunicacao podem afetar o SPARK MAX. Se ele perder a comunicacao
com o roboRIO, ele ird para um estado de desativado. Isso pode parecer uma falha
momentanea em um motor girando se as falhas de comunicacao sao infrequentes e
irregulares.

o

o

o

Usar as APIs

Também é muito Util registrar ou plotar valores operacionais internos do SPARK MAX. Esses valores
podem ser acessados usando as APIs do SPARK MAX na sua programacao. Alguns valores Uteis
como exemplo para registrar:

e getAppliedOutput()

o Este valor mostrara o que o SPARK MAX esta realmente aplicando a saida do motor.
Isso pode te ajudar a identificar problemas com o ajuste de controle de malha
fechada.

e getOutputCurrent()

o Este valor mostrara a corrente de saida indo para as fases do motor. A corrente de
saida ndo serd sempre a mesma que a corrente de entrada medida pela PDH. Saber
a corrente de saida é (til para diagnosticar problemas de limite de corrente se os
motores estiverem superaquecendo.

e getBusVoltage()
o Uma maneira de medir a tensao de entrada diretamente no controlador.
e getStickyFaults()

o Uma falha persistente pode identificar um erro que vocé tenha observado no seu

robo

Falhas e Problemas Comuns

Abaixo vocé encontrara alguns passos de solucao de problemas para algumas falhas e problemas
comuns relacionados a operacao do SPARK MAX.


https://docs.wpilib.org/en/latest/docs/software/driverstation/driver-station-log-viewer.html
https://docs.wpilib.org/en/latest/docs/software/driverstation/driver-station.html#can-power-tab
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Por favor, verifique o seguinte:
* O robd esta habilitado
+ O ID CAN esté igual ao do cédigo
« Codigo esté criando um objeto
do SparkMAX correto
+ Conexdo CAN e PWM
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Por favor, verifique o seguinte:
+ Conexdes ao motor
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- Veja se o controlador recebe corrente
+Atualize para o firmware mais recente

Caso o problema persistir contate
meAjuda@stemos.com.br

* Check (Log da PDH, getOuputCurrent())

Falha no Gate Driver

¢ Verde ou Vermelho
Piscando ou Sélido

Cor do LED de
status em
repouso? (sem
tentar dirigir)

Azul ou Amarelo

Ciano ou Magenta

Configurado como com escova,
reconfigure para sem escova

Padréo do LED de

status ao tentar
dirigir?

—


https://docs.stemos.com.br/uploads/images/gallery/2023-11/imagem-30-11-2023-as-17-12.jpg

Falha no Gate Driver
Piscando lentamente
Laranja/Ciano

Problema
persiste apds um
ciclo de energia?

Nao

Atualizado com o
firmware mais
recente?

Nao

!

—Sim —»

Por favor contate o suporte da stemOS e fornega as
seguintes informacdes:
+ Envie uma descricdo detalhada dos eventos que
levaram a falha
« Envie fotos detalhadas da sua fiagdo.
» Qual era o Smart Current Limit definido?
+ O motor parou em algum momento?
* Qual tipo de motor esta configurado?
» Qual motor vocé esta utilizando?
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Atualize o firmware para a
versdo mais recente

Por favor registre os seguintes valores e contate
a REV:
* Registre getBusVoltage()
+ Registre getOutputCurrent()
+ Registre getStickyFaults()

Falha de Sensor

Isso provavelmente € um brownout localizado no
SPARK MAX.
Registre os seguintes valores para ajudar a
determinar o problema:
* Registre getBusVoltage()
+ Registre getOutputCurrent()
* Registre getStickyFaults()
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Nota: getEncoder() sobrescreve qualquer
configuracao de sensores feitas no MAX, portanto
tenha certeza que quando utiliza o getEncoder() os

parametros estejam corretos.

Revisao #5

Concerte o cabo crimpando novos
conectores de contato.

Vocé também pode fazer a solda de
um cabo de sensor nao danificado com
os cabos que restaram do cabo
danificado

Para mais informag@es consulte o
SparkMAX User's Manual
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