Programacao de exemplo -
Blocos

‘ Essa secao estd em desenvolvimento.

Instalacao

1. Baixe os seguintes arquivos:
e Taura Blocks

e Driver Taura
2. Adicione os arquivos no OnBot Java do seu Control Hub.
3. Construa o programa.
4. Os blocos agora devem aparecer no ambiente de programacao em blocos.

Exemplo


https://github.com/stemosofc/TauraServo/blob/master/TeamCode/src/main/java/org/firstinspires/ftc/teamcode/TauraServoBlocks.java
https://github.com/stemosofc/TauraServo/blob/master/TeamCode/src/main/java/org/firstinspires/ftc/teamcode/TauraServo.java
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Put initialization blocks here.
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00 B EY) TauraServoBlocks B getincrementalPositioninDegrees

servoName Servo

1= Telemetry | addData

key Raw Position

P NAISY TauraServobiocks I ceiRawPositioninDegrees

servoName SEMNVO

1= Telemetry | addData.

key Universal position

(00 = B EY) TauraServoBlocks B8 getUniversalPosition

servoName SEMVo

(| Telemetry || update
| -
L

—

Revisao #2
Criado 22 outubro 2025 13:24:24 por Enzo
Atualizado 31 marco 2026 14:31:08 por Enzo


https://docs.stemos.com.br/uploads/images/gallery/2025-10/image-1761140037080.png

