Alternando entre Modo
Angular e Rotacao Continua

Instalacao e Atualizacao do Firmware do
Servo

Veja a pagina anterior para entender como conectar o servo Taura.

1. Conecte o Taura e o programador ao computador;

2. Selecione "UPF" na barra superior, selecione o firmware que deseja (modo angular ou
rotacdo continua)
e Confirme sua selecao.
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SERVO INFORMATION

Servo Name: SAB1BHMW
Manufacture: 2022/10/15

Firmware: V020108 SBFTWH"E
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3. Durante a instalacao, a janela superior lhe informard do progresso da instalacao.
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SERVO INFORMATION Level 8

Servo Name: SAB1BHMW
Manufacture: 2025/7/16

Firmware: V320108 SBFTWHHE
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4. Apds a finalizacao da instalacao, os novos parametros do servo serao automaticamente
exibidos na interface do software.
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