Configuracao do Servo Hub
com a Control Hub

Este documento foi desenvolvido em parceria com a equipe JUSTICE FTC TEAM #21036

Configuracao de IDs do Servo Hub

As IDs do Servo Hub devem ser definidas enquanto o Servo Hub estiver desconectado de
uma Control Hub OU antes de ligar o rob6. Os Servo Hubs conectados anteriormente a um
rob6 podem precisar de um ciclo de energia antes de alterar as IDs.

Por padrao, o ID do Servo Hub deve ser definido como 3. Isso pode ser alterado conectando o
Servo Hub diretamente ao REV Hardware Client usando um cabo USB-C. O Servo Hub aparecera na
lista de hardware, conforme mostrado abaixo:

Hardware

Connected Hardware

i REV Servo Hub P
USB; CAN ID 3 w

@ CAN Bus (0]

Last check: 213 pm

£ Scan For Devices
Don't see your device? @ Report an Issue

A “CAN ID” é a ID individual do Servo Hub
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Cada Servo Hub e Expansion Hub deve ter uma ID exclusiva antes de poder concluir o
processo de configuracao.

Hardware Utilities Downloads About

Connected Hardware USB; CAN ID 3 ®

Last check: 2:13 pm
REV Servo Hub
USB; CANID 3
Servo 0: Min Servo 0: Max
'@ CAN Bus 4 500 4 2500
Servo 1: Min Servo 1: Max
J 500 4 2500
Servo 2: Min Servo 2: Max
J 500 4 2500
Servo 3: Min Servo 3: Max
J- 500 4 2500
Servo 4: Min Servo 4: Max
W 500 4 2500
Servo 5: Min Servo 5: Max

O ID CAN pode ser definido entre 1 e 10 para FTC. Apds escolher o ID, clique em "Definir ID CAN".

As Expansions Hub tém como padrdo a ID 1 ou 2.

Hardware Utilities Downloads About

Connected Hardware " REV Servo Hub CANID 3 ®
Last check: 213 pm S e
% CANID* 5 -f setcanip
CANID3
Servo 0: Min Servo 0: Max
Jr 500 4 2500
Servo 1: Min Servo 1: Max
J- 500 4 2500
Servo 2: Min Servo 22 Max
J 500 4 2500
Servo 3: Min Servo 3: Max
J 500 1 2500
Servo 4: Min Servo 4: Max
|- 500 4~ 2500

Se vocé esta vendo o botao "Set CAN ID"como clicavel isto significa que o ID nao foi confirmado!

Acesso ao Utilitario de Configuracao

1. Selecione o0 menu no canto superior direito do aplicativo Driver Station. Em seguida,
selecione Configurar robé.
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2. Na pagina Configuracdes disponiveis, selecione Novo.

Active Configuration: <No Config Set>
New
Available configurations: @

i

Configure from Template

< O 4 @ [

3. Na pagina Dispositivos USB na configuracao, selecione o Control Hub Portal. Observacao:
Se vocé tiver um Expansion Hub conectado via USB, ele aparecera como um Expansion
Hub Portal.
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Active Configuration: (unsaved) <No Config Set>

Save Cancel Scan i ]

Press the 'Save’' button to persistently save the current configuration

Press the 'Scan' button to rescan for attached devices

USB Devices in configuration: 0

Control Hub Portal

em :"J'._'di_llwl-: )

Pressionar “Scan” em uma configuracao existente pode fazer com que os dispositivos ja
nomeados sejam apagados. E necessario um novo arquivo de configuracdo ao adicionar
uma camera ou uma Expansion Hub por USB.

4. Todos os Servo Hubs ou Expansion Hubs conectados usando RS485 serao exibidos no
menu do portal. Se vocé estiver usando varios Servo Hubs, eles poderao ser identificados
pelo nimero de identificacao.

Menu ao usar um unico Servo Hub:
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Active Configuration: (unsaved) <No Config Set>

Done Cancel

Control Hub Portal

(ermbedded)

Expansion Hub 2
Servo Hub 3

Control Hub

2 4 ® H

Menu ao usar varios Servo Hubs:

Active Configuration: (unsaved) <No Config Set>

Done Cancel

Control Hub Portal

(ermbedded)

Expansion Hub 2
Servo Hub 3
Servo Hub 5

Control Hub

2 4 ® H

Esse menu aparecerd da mesma forma se o Servo Hub estiver conectado a outro Servo Hub ou
a um Hub de expansao conectado usando RS485.
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Configurando Servos

1. Selecione o Servo Hub onde vocé estd adicionando servos.

Active Configuration: (unsaved) <No Config Set>

Done Cancel

Control Hub Portal

(embedded)

Expansion Hub 2

Servo Hub 3

Servo Hub 5

Control Hub

< O < ° n

2. Selecione a opcao “Servos”.

Active Configuration: (unsaved) <No Config Set>

Done Cancel

Servo Hub 3

Servos
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3. Isso abrira um menu de configuracao semelhante ao que é usado para motores e
sensores!

Active Configuration: (unsaved) <No Config Set=

Done Cancel

Port Attached

0 Nothing A
Servo name
1 Nothing A

_ I D' < o

4. Selecione a opcao desejada no menu suspenso.

Active Configuration: (unsaved) <No Config Set>

Done Cancel

Port Attached

0 Nothing
] Continuous Rotation Servo
S| REV Blinkin LED Driver

1 REV SPARKmini Controller v

Servo

0 o 4 ® |
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5. Atribua um nome apropriado ao dispositivo.

Active Configuration: (unsaved) <No Config Set=

Done Cancel

Port Attached

0 Servo v
claw|
Servo name
1 Nothing A
$ | o H

6. Clique em “Done” (Concluido) quando todos os nomes forem inseridos para retornar ao
menu principal do Servo Hub.

Active Configuration: (unsaved) <No Config Set=

0 Servo v
claw|
Servo name
T  Nothing v
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7. Cligue novamente em “Done” (Concluido) para retornar a lista de todos os hubs
conectados.
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