Padroes de LEDs de status
do Servo Hub

‘ Este documento foi desenvolvido em parceria com a equipe JUSTICE FTC TEAM #21036

Indicadores de LED

O REV Servo Hub usa LEDs para fornecer feedback visual sobre o status do dispositivo e os estados
dos canais individuais. A compreensao desses indicadores ajuda a diagnosticar problemas e a
monitorar o desempenho do sistema.

Importante: Esses padrdes de led se aplicam somente a versao de firmware 24.0.0 e
posterior

Status geral do LED

O LED de status principal do Servo Hub comunica o estado geral do dispositivo. Abaixo, ha uma
tabela que explica os varios padrdes e seus significados:



Status do LED Descricao do LED Quando Status do Hub

Magenta Piscando Qualquer O Servo Hub esta
Momento ligado, mas ndo esta
conectado a um
controlador ou ao REV
Hardware Client.

Azul Solido Qualquer 0 Servo Hub esta
Momento conectado a
comunicagao
> estabelecida pelo REWV
Hardware Chent.

Ciano Sclido Qualkquer 0 Servo Hub esta
Momemnto conectado a um
robeRI1C ou a outro
controlador CAM.

Verde Solido Cualquer O Serve Hub esta
Maormento conectado a um

Control Hub ou a outro
controlador RS-485. O
nimero de piscadas
azuis & o0 mesmao que
o enderepo do Servo
Hub. O enderaco
padrao de fabrica & 3.

Laranja/Ciano Piscando Qualquer A tensdo da bateria &
Momesnto inferior 2 5.5
. \erifique a fonte de

alimentagdo do Servo
Hub.Essa falha sera
DOOoODOE0 eliminada quando a
tens3o de entrada for
aumentada para mais

de 6,5\
TN ] Laranja/Amarelo Piscando | Qualquer Foi detectada uma
Momento fatha no CAM.

Verifique a fiagio e as
conexdes do
barramento CAM.

el Tsl J=! e | Laranja/Magenta Piscando = Qualquer Oicorreu uma falha de
Momemnto sobrecorrente.
Verifigue os servos
conectados e reduza a
Carga, se Necessano.

T Az falhas ndo sdo
relatadas aos registros
quando o Servo Hub
esid conectado via
RS485.

LED de Status do Canal

Cada canal de servo no REV Servo Hub tem seu préprio LED dedicado, que fornece feedback sobre
o estado do canal e o sinal PWM atual. Veja a sequir o significado de cada padrao de LED:

Observacoes:

e Os LEDs dos canais refletem o estado atual do sinal PWM, ajudando os usuarios a verificar
o comportamento do servo em tempo real.

e Os canais desativados ainda mostram feedback por meio de um LED ambar piscante,
facilitando a diferenciacao dos canais inativos.



Servos Angulares

Status do LED

Descrigao do LED

Ambar Sélido

Verde Piscando

Verde Sdlido

Vermelho Piscando

Vermelho Sélido

Ambar Piscando

Ambar Piscando
Rapidamente

Quando

Qualquer
Momento

Qualquer
Momento

Qualquer
Momento

Qualquer
Momento

Qualquer

Momento

Qualquer
Momento

Qualquer
Momento

Servos de rotacao continua</b

Status do Hub

O canal esta na
posigao central
(normalmente 1.500
Ms de largura de
pulsacao).

A largura do pulso
esta entre o centro e
0 maximo (por
exemplo,
1.500-2.000 ps).

O canal esta na
posi¢ao maxima
(por exemplo, 2.000
us).

A largura do pulso
esta entre o centro e
0 minimo (por
exemplo,
1.500-1.000 ps).

O canal esta na
posigcao minima (por
exemplo, 1.000 ps).

O canal esta
desativado. O pino
de sinal é puxado
para baixo e
nenhum sinal PWM
esta sendo enviado.

O canal esta com
falha. Isso pode
significar que o
dispositivo nao tem
energia suficiente,
que nem o RoboRIO
nem o sinal do
Control Hub estao
presentes ou que o
canal esta sofrendo
um evento de
sobrecorrente.



Status do LED Descricio do LED
Ambar Solido

oooooo@e@  Verde Piscando

C »  Verde Solido

Seeeesees ‘ermeho Piscando

Y Vermelho Solido

\m@@e Ambar Piscando

o  Ambar Piscando
Rapidamente
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Quando

Qualquer
Momento

Qualquer
Momento

CQualguer
Momenio

Qualquer
Momento

Qualquer
Momento

Qualquer
Momento

Qualquer
Momento

Status do Hub

0 servo @
interrompido
(normalmente 1.500
ys de largura de
pulso).

0 servo esta
andando para frente
(por exempla,
1.500-2.000 ps).

O servo esta
andando para frente
na velocidade
m&xima {por
exemplo, 2.000 ys).

O servo esta
andando em sentido
inverso (por
exemplo,
1.500-1.000 ps).

O servo esta
andando em sentido
reverso na
velocidade maxima
(por exemplo, 1.000

usl.

O canal esta
desativado. O ping
de sinal & puxado
para baixo e
nenhum sinal PYWM
estd sendo enviado.

O canal esta com
falha. |50 pode
significar que o
dispositivo ndo tem
energia suficiente,
que nem o RoboRIO
nem o sinal do
Control Hub estio
presentes ou que o
canal estd sofrendo
um evento de
sobrecormente.



