
Conexão elétrica
As conexões de sensores digitais é feita utilizando cabos JST-pH de 4 pinos, conforme imagem:

Esses contatos encaixam em apenas um sentido, portanto não é possível inverter a conexão.

https://docs.stemos.com.br/uploads/images/gallery/2025-01/jst-ph-4pin-30cm-rev-31-1407-92491.webp


Nesta página será utilizado um sensor de limite magnético, segue a imagem abaixo mostrando a
conexão do cabo JST-PH com o sensor:

As conexões correspondentes na placa EasySTEAM estão indicadas abaixo:

https://www.revrobotics.com/rev-31-1462/
https://docs.stemos.com.br/uploads/images/gallery/2025-01/sensor-de-toque-3.webp


https://docs.stemos.com.br/uploads/images/gallery/2025-01/whatsapp-image-2025-01-15-at-09-21-52.jpeg


Segue abaixo uma imagem mostrando a conexão geral do sensor:

Considerando uma ordem da direita para a esquerda, temos a porta Digital 1, 2, 3, 4 e 5. É
importante diferenciar qual estamos usando por causa do código mostrado posteriormente

Aqui o sensor foi conectado na porta 5, mas nos exemplos seguintes estaremos usando a
porta 1.
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