Categoria motor

O encoder trabalha juntamente com a categoria de motor.

Objeto do encoder

O objeto de encoder é semelhante aos outros objetos descritos neste documento - uma diferenca é
que como ele nao é um acionador, sua funcao é retornar um valor.

Encoder

Bloco de posicao

O seguinte bloco retorna a posicao angular do motor especificado pela porta do encoder.

Encoder B8 = getPosition

Nesse exemplo, o encoder retorna a posicao angular do motor 1

Bloco de reset

O seguinte bloco tem como objetivo zerar a contagem atual do encoder.

Encoder fJE) | Reset

Existem outros blocos de encoder que nao serao abordados neste documento

A préxima pagina tem como objetivo ensinar a utilizacao da categoria de variaveis.
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