
Categoria Digital
A categoria digital é talvez a mais fácil de utilização, visto que são apenas dois blocos, um objeto e
um que retorna uma expressão boolean (veja a seção Lógica)

Objeto digital
O objeto de sensor digital é semelhante aos blocos de motores e servos, no sentido de que eles
são colocados na Área de trabalho e é fornecem uma porta que pode ser escolhida.

Bloco de input
Esse bloco tem como objetivo retornar o valor que o sensor está no momento. No caso de um
sensor de limite (como o usado nesse capítulo), se um objeto está dentro do alcance, ele retorna
verdadeiro, se não, falso.

Veremos nas páginas seguintes a forma de se trabalhar com essa categoria.

Esses blocos são muito utilizados juntamente da categoria "Logical", portanto, dê uma
olhada no capítulo do servo para entender de que forma isso é possível.
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