Programador de Servo
Inteligente

SRS é uma cigla para "Smart Robot Servo", manteremos a cigla mesmo que o significado
esteja em inglés. Mas saiba que significa Servo Robd Inteligente.

Nocoes basicas do SRS

O Programador SRS da REV Robotics (REV-31-1108) é a chave para desbloquear todas as
funcionalidades inteligentes do Smart Robot Servo (SRS) (REV-41-1097).

Alternar entre os modos de rotacao continua, servo padrao e angular personalizado é tao facil
quanto apertar um botao. O Programador SRS ndo apenas programa o SRS, mas também atua
como um testador de servo independente para qualquer servo RC padrao.
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Especificacoes do produto



O programador SRS possui as seguintes caracteristicas:

e 3 modos de programacao

o Rotacao continua

o Limites Angulares

o Resetar para o padrao de fabrica
Modo de teste

o Varredura automatica

o Posicao/Direcao manual

Operacao intuitiva com estado de LED.
Autoalimentado

Lembrete de desligamento

Especificacoes Mecanicas

Descricao
Dimensdes

Peso

Especificacoes Elétricas

Descricao
Alimentacao
Saida
Nivel Logico (saida)
Faixa do pulso de saida

Pulso médio

Valores

70,5mm x 64,5mm x 35,5mm

4 pilhas AA

6V nominal
3,3V

550us - 2450us

1500us

Modos operacionais

O Programador SRS possui varios modos de operacao para configurar e testar o Smart Robot Servo
da REV. As secdes a seguir descrevem cada modo de operacao em detalhes.

firmware do seu servo motor.

Valor

Antes de usar o Programador SRS para alternar modos ou programar o seu servo motor,
verifique se as baterias nao estao descarregadas. Se o seu Programador SRS nao foi usado
por um tempo, cologue um conjunto de baterias novas para evitar a possivel corrupcao do



Trocar os modos

Siga as etapas abaixo para alternar um REV Smart Robot Servo entre o Modo Continuo e o Modo
Servo. A figura abaixo mostra o processo para selecionar o Modo Continuo.
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Conecte o SRS ao programador.

Ligue o programador.

Deslize o interruptor de modo para o modo desejado: C - Continuo, S - Servo.
Pressione e solte o botao PROGRAM uma vez.

O LED PROGRAM deve piscar e depois ficar sélido, indicando sucesso.
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Definindo limites angulares

Siga as etapas abaixo para definir os limites angulares para o Modo Servo. A figura abaixo mostra
um exemplo de configuracao de limites a esquerda e a direita em -30° e +60°, respectivamente.
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Comece com o SRS ja configurado no Modo Servo, consulte a secao Switching Modes para obter
instrucodes.
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Conecte o SRS ao programador.
Ligue o programador.
Deslize o interruptor de modo para a posicao S.
Esta etapa é opcional, mas recomendada para facilitar a visualizacao das faixas de limites
validos. Consulte o Manual do Usuario do SRS para obter mais informacdes sobre as faixas
de limites validos.
e Pressione e solte o botao TEST duas vezes para entrar no Modo de Teste Manual
(consulte Modos de Teste para obter mais informacoes).
e Pressione o botao PROGRAM para centralizar o servo em 0°.
e Pressione e solte o botdao TEST uma vez para sair do modo de teste.
Gire manualmente o servo para a posicao desejada do limite a esquerda.
Pressione e solte o botdo LEFT. O LED LEFT acendera se a posicao for vélida.
Gire manualmente o servo para a posicao desejada do limite a direita.
Pressione e solte o botao RIGHT. O LED RIGHT acendera se a posicao for valida.
Apés definir ambos os limites, pressione e solte o botdo PROGRAM. O LED PROGRAM deve
piscar e depois ficar sélido, indicando sucesso.

Resetar para o padrao

Siga as etapas abaixo para redefinir o Smart Robot Servo para o modo e limites padrao. A figura
abaixo mostra o processo de redefinicao para os padrdes
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Conecte o SRS ao programador.

Ligue o programador.

Deslize o interruptor de modo para a posicao S.

Pressione e segure o botao PROGRAM por pelo menos 5 segundos.

Os LEDs piscarao e, em seguida, o LED PROGRAM ficarda sélido, indicando sucesso.



Modos de testes

Tanto no Modo Continuo quanto no Modo Servo, pressionar e soltar o botdo TEST percorre os dois
modos de teste:

e 12 pressao - Modo de Varredura Automatica
e 22 pressao - Modo de Teste Manual
e 32 pressao - Retornar ao estado padrao

A secdo abaixo abordard os dois modos de teste diferentes.

Modo de varredura automatica

No Modo de Varredura Automatica, o Programador SRS varrera automaticamente o SRS através de
movimentos apropriados para sua configuracao. A tabela abaixo descreve o comportamento com
base no modo configurado.

Servo e modo programador Comportamento
Modo continuo (C) Alterna direcao e velocidade
Modo Servo (S) Alterna entre os limites

Modo de teste manual

No Modo de Teste Manual, os botdes LEFT, PROGRAM e RIGHT controlam o movimento do SRS. A
tabela abaixo descreve como o SRS se comportara com base no modo configurado.

Servo e modo Botao Botao Botao
programador
LEFT PROGRAM RIGHT
Modo Continuo (C) Rotacao anti-horéria Parado Rotacao horéria
Modo Servo (S) Até o limite esquerdo Movimento até o meio Movimento até o limite
direito

Lembrete de desligar

Se o Programador SRS for deixado ligado por um longo periodo de inatividade, ele piscara todos os
LEDs como um lembrete para desligar a alimentacao.



Video explicando como
programar um servo

https://www.youtube.com/embed/PJjFdsnwOuY?si=jClr4fdrvuOFt13L
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