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Introducao ao Driver Hub

Primeiros passos

Depois de receber o Driver Hub, é aconselhdvel desembalar o dispositivo, conectar o Driver Hub
para carregar via USB-C e ligar o Driver Hub. Abaixo estd o processo inicial de abertura do Driver
Hub.

Materiais necessarios

e Driver Hub
e Cabo USB A para USB C
e Carregador USB A

Instalacao da bateria

Para instalar a bateria coloque-a com o logo da REV para fora e o -/+ localizado préximo aos
contatos do dispositivo. Adicione a tampa e parafuse usando os parafusos M3.

RODOTICS

Antes de continuar a configurar o Driver Hub, deixe a bateria carregar via USB-C ou
mantenha o Driver Hub conectado a uma fonte de alimentacao durante a configuracao.


https://stemos.com.br/produto/rev-driver-hub/

Configurando o Driver Hub

Quando o Driver Hub é ligado pela primeira vez ou um reset de fabrica é realizada, um processo de
configuracao inicial é necessario. Comece selecionando next na tela principal para continuar.
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ROBOTICS

Selecione uma rede Wi-Fi local que tenha acesso a Internet, digite a senha dessa rede caso
necessario, e selecione next.
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O fuso horério e a data do dispositivo sao definidos pela rede Wi-Fi local. Confirme se essas
configuracdes estao corretas antes de prosseguir com o botao next.



[ Date &time

Set your time zone and adjust current date and time if needed

Central Time
GMT-5:00

Current date
512/21

Current time
9:53 AM

<

A configuracado inicial estd concluida! Selecione Finish para operar o Driver Hub.
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ROBOTICS

Atualizacao inicial

Apds configurar o Driver Hub, o aplicativo Software Manager sera aberto. Selecione o botdo Update
All para iniciar o download e instalacao de atualizagdes de software para o Driver Hub.

As atualizacOes podem levar alguns minutos para serem concluidas. Certifique-se de que o
Driver Hub esteja com bateria o suficiente, ou apenas carregue-o durante o processo de
atualizacao.



9:54 AM @

Software Manager - Available Updates

UPDATE ALL

Driver Hub 0OS

E Software Manager

Agora o Driver Hub esta pronto para conexao com o Control Hub
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Navegando na Driver Station

Assim que o Driver Hub estiver conectado a um Control Hub, vocé terd acesso a toda a interface da
Driver Station Application. Como qualquer aplicativo, compreender os principais componentes que
compdem a interface do aplicativo Driver Station vai ajudar vocé a utilizar o aplicativo com
eficiéncia. Considere os seguintes componentes:
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Descricao

Disponivel apenas quando um
programa foi selecionado



Numeracao 0 qué Descricao

2 Display de telemetria Exibe saidas de telemetria. Exibe
quaisquer avisos do sistema e cédigos
de erro

3 Configuracao ativa Exibe qual arquivo de configuracao

estd ativo no momento. Se esta secao
disser no config file vocé precisa

ativar ou criar um arquivo de
configuracao.

4 Informacao de rede Exibe o nome SSID do Control Hub, a
intensidade do sinal e o tempo de
ping.

5 Conexoes de Gamepad Consulte conectando gamepads

6 Menu auténomo Menu suspenso que exibe todos os
programas auténomos salvos no
Control Hub

7 Menu teleoperado Menu suspenso que exibe todos os
programas teleoperado salvos no
Control Hub

8 Exibicao de energia do sistema Exibe a quantidade de tensdo da

bateria que alimenta o rob6, quando
conectado a um Control Hub

9 Menu de configuracoes Acesse as configuracdes, configure o
robd, reinicie o robo, verifique se o
seu sistema atende aos requisitos de
inspegao da competicao e muito mais.

10 Timer de pratica Um cronémetro integrado que pode
ser usado para praticar diferentes
partes de uma partida.

Dicas

e Se vocé tocar na area 4, a velocidade do link e a intensidade do sinal serao exibidas. Ele
voltard a mostrar a intensidade do sinal e o tempo de ping se vocé tocar nele novamente.

e O nUmero menor na area 8 é a tensao mais baixa que a Driver Station observou no
Control Hub. Se vocé tocar na area 8, a tensao mais baixa sera redefinida para a tensao
atual.

Conectando Gamepads

A Driver Station permite a conexao de dois gamepads. Ao trabalhar com o Driver Hub, esses
gamepads podem ser conectados a qualquer uma das trés portas USB 2.0. Assim que os gamepads
estiverem conectados, vocé precisara inicializa-los.


https://docs.revrobotics.com/duo-control/programming/hello-robot-configuration

Para inicializar o gamepad que atuarad como Usuario 1 (gamepadl, no cddigo) pressione o botao de
opcoes e o botdao X no gamepad ao mesmo tempo. Para inicializar o Usuério 2 (gamepad2, em
cbédigo) pressione o botdao de opcdes e o botao Bolinha ao mesmo tempo.

Para o Logitech F310 Gaming Controller e o Xbox 360 Controller para Windows, pressione
start e A ao mesmo tempo para inicializar o Usuario 1 e start e B ao mesmo tempo para
inicializar o Usuario 2.



