Diagrama elétrico

Antes de configurar seu Control Hub, dispositivos devem ser conectados a ele. Abaixo tem um
exemplo diagrama das conexdes elétricas para mostrar sensores e atuadores usados com o

Control Hub.
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Para mais infomracdes dos conectores e cabos usados com o Control Hub, veja os links abaixo:

XT-30 - Cabo de alimentacao
JST VH - Alimentacao do motor

JST PH - Sensor e RS485
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https://docs.revrobotics.com/duo-control/control-system-overview/cables-and-connectors/xt-30-power-cable
https://docs.revrobotics.com/duo-control/control-system-overview/cables-and-connectors/jst-vh-motor-power
https://docs.revrobotics.com/duo-control/control-system-overview/cables-and-connectors/jst-ph-sensors-and-rs485

